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ŠIFRA CC:         

ŠT. NAČRTA:
ŠT. PROJEKTA:

VSEBINA RISBE:

VOJKO OMAN kom.inž.

AIA inženiring d.o.o.

id.št.G-9084

PROJEKTANT:

1000 LJUBLJANA
Vipavska ulica 21a
AIA inženiring d.o.o.

ODG. VODJA PROJ.:
ODG. PROJEKTANT:

ČRTNA KODA ARHIVA

ŠT.PRILOGE:                    G.33

FAZA / OBJEKT

EMILIJA DOLENC 

ŠIFRA RISBEŠT.ODSEKA

PROJEKTANT:

ARHIVSKA ŠTEVILKA

MERILO:                          1:100

PREČNI PROFILI

203-12-20/1 FAZA:                                  PZI

DATUM:                      maj 2021

203-12-20

OBJEKT:INVESTITOR:

Občina Brežice
Cesta prvih borcev 18
8250 Brežice

VOJKO OMAN kom.inž.

UREDITEV CESTE BRATOV MILAVCEV
V BREŽICAH V DOLŽINI 1350 m, TER
TRGA IZGNANCEV MED DOMOM
KULTURE IN GIMNAZIJO BREŽICE

id.št.G-9084

P1 do P12


